
01  18三位四通高频响阀/4WRTE...4XJ型

三位四通高频响阀，先导控制带电气位置
反馈和集成电控装置(0BE)

◆ 通径10至32
◆ 最高工作压力350bar
◆ 最大工作流量1600L/ min
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型号4WRTE...4XJ系列

目录 特征

836 837

● 先导式两级方向控制阀，带主阀芯的电气
位置反馈和集成电控装置(OBE)

● 适用于对位置，压力，力和速度的
闭环控制

● 先导控制阀:
直动式，闭环位置控制，带控制压力的
压力反馈

● 主级: 自对中，闭环位置控制
● 集成和闭环控制电子元件(OBE)
● 底板安装:

安装面按IS0 4401(通径10至32)

伺服电磁阀/4WRPEH10...2XJ型10/10

04

元 件 尺 寸 尺寸单位: mm

4

1

116
129

5

242

540.8
0.01/100mm

要求配合部件表面精加工

1 阀体
2 集成式放大板(OBE)
3 用于油口A、B、P和T(O形圈12x2)
4 插头
5 电磁铁带位移传感器

阀固定螺钉
M6X40-10.9级按GB/T70.1-2000
拧紧扭矩MA=13.7Nm

50.8
37.3

27
16.7

3.2

P

A
TA

B
TB

4XM6;12

5XΦ10.5max

3

10212
Φ6.6

11

2

4632
.521

.4
6.

3

70
15

14
3

30
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功 能 说 明 、 剖 面 图 规 格 型 号

三位四通高频响阀/4WRTE...4XJ型三位四通高频响阀/4WRTE...4XJ型

838 839

04 04

通径10                                   =10
通径16                                   =16
通径25                                   =25

通径32                                   =32

电气控制，2级先导式
结构的高频响阀，带
集成电控装置

机能符号

带符号E1-，W8-，V1-：
P→A: qVmax        B→T: 
P→B: qv/2 

qv/2 
            A→T: qVmax

对于阀芯W6-和W8-，在中间位置
时A至T和B至T的连接有大约2%
的相关公称截面

其它信息用
文字说明

 丁腈橡胶密封
氟橡胶密封

无标记= 
V=

密封材料
(其它密封请咨询)

接口形式
指令值/实际值±10V

指令值/实际值4到20mA
A1= 
F1= 

电气连接
不带插头K31 =

带元件插座

控制油的进油和排油
外供控制油

外部排油
内供控制油

外部排油
内供控制油

内部排油
外供控制油

无代号=

E=

ET=

T=
内部排油

电源电压
+24V直流电源G24

线圈可拆卸比例电磁铁6E=

 陆基

40-49系列
(40至49安装和连接尺寸不变)

J=

特性曲线形式
 线性L=

线性带精细控制范围P=

4X=

通径10
通径16
通径25

通径32

4WRTE 4X J 6E G24 K31 *

按E DIN 43563-AM6

通径27                                   =27

通径27

25=1）或50=2）或100=

1）E,W6-,V仅适合带特性曲线形式L(线性)
2）E1-，W8-，V1-仅适合带特性曲线形式L(线性)
3）V1-125仅适合带特性曲线形式L(线性)

125=3）或200=
220=或350=

400=或600=
500=

a 0 b a 0 b
A B

P T =E
=E1-

=W6-
=W8-

=V
=V1-

三位四通高频响阀设计作为板式安装阀，带闭环位置
控制和集成电控装置。

设计:
该阀由3个主要部件组成:
-带主阀芯(2)的阀体(1)
-带用于主级的电感式位置传感器(3)的集成电控装置
-带阀套(5)的先导式控制阀(4)，电感式传感器(6)和主
级(2)的中位的压力反馈

功能:
-比例电磁铁(7;8)断电，通过对中弹簧(9)和压力反馈
使主阀芯(2)处于中位
-主阀芯(2)是通过先导控制阀(4)来控制，主阀芯是闭
环位置控制
-通过改变比例电磁铁(7;8)的电磁力来控制先导控制阀
芯(4)
-指令值和实际值在集成电控装置内综合

-至先导控制阀的控制供油内部通过油口P，或外部通
过油口X至油箱的控制泄油内部通过油口T或外部通过
油口Y
-随着0V的指令值，电控装置闭环控制移动主阀芯(2)
进入中位

供电电压失效:
-如果供电电压失效或如果电缆断开，集成电控装置
使电磁铁断电
-通过先导控制阀使控制腔(10和11)中独立的压力控制
在相同的范围
-如果供油压力失效，则主阀芯通过对中弹簧(9)面对
中
-主阀芯(2)处于中位

注意:
供电电压的中断导致控制轴的突然停止，出现的加速
度可能造成设备损坏。对于阀芯形式E,E1-,W6-,和
W8-，对中弹簧(9)定位主阀芯(2)在中间位置，V-和
V1-阀芯切换到P至B和A至T的优选方向，处于最大
11%阀芯行程的1%公差带

阀特性:
-第二级基本上是由我们的比例阀元件组成的
-在“主级零点”的零位调整是由工厂预设定的，能
够通过电控装置上的电位器在+2%的零点行程范围内
调整。通过卸下阀体上的一个堵头就能够接近集成电
控装置

-如果要互换先导控制阀或电控装置，则它们必须要
再标定，所有标定工作只能由经过培训的人员来进行

47 5 8 6 12

3112X YBPAT1910
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机 能 符 号 技 术 参 数

三位四通高频响阀/4WRTE...4XJ型三位四通高频响阀/4WRTE...4XJ型

840 841

04 04

25到315

  最高315   最高350                        最高350
静态<10

最高315   最高250    最高250              最高250
静态<10

概述

电气

通径
安装和调试
储存温度范围
使用环境温度
重量
液压（在压力P=100bar，HLP46, j油= 40°C±5°C时测得）    

℃

℃

℃
kg

优先水平安装
-20至+80
-20至+50

10             16               25        32

   8.7             11.2          16.8                    31.5

工作压力

回油压力

公称流量qvnom±10% (在△P=10bar时)
△P=阀的压力

先导控制阀控制油
主阀油口A,B,P

油口T

油口Y

bar
bar
bar
bar
bar

L/min

L/min

L/min

先导回油，内泄
先导回油，外泄

25 -               -                            -  
50               125         220                400

压力介质

油液允许的最高污染度
先导控制阀

按ISO 4406(c) 主阀
油温
黏度范围
滞环
灵敏度

主阀流量（最大允许流量)

油口×和Y的控制油流量，当输入
阶跃流量时(0 to 100 %) (315 bar)

100              180         350                     600
170              460         870                    1600

7 14 20 20 27

矿物油(HL、HLP)按DIN 515241）；可生物分降解
压力介质按VDMA 24568;HETG(菜籽油)1） HEPG
(聚乙二醇)2） HEES(合成酯)2）

-20至+80（优先选择+40至+50）
20至380（优先选择30至45）

≤0.1
≤0.05

等级17/15/123）

等级120/18/153）

DC
模拟量

72(平均值=24W)
插头符合DINEN 175201-804

IP65带固定及安装的插头
内置于阀内

电压类型
信号类型
最大功率
电气连接
符合EN 60529的阀保护类型
电控器

1) 适用于丁腈橡胶和氟橡胶密封
2) 仅适用于氟橡胶密封
3) 在液压系统中必须达到元件要求的清洁度，有效的过滤防止出现问题，也延长了元件的使用寿命。

mm2/s
%
%

零点标定（工厂预设定，W阀芯） ≤1%

W

       27

       17

    最高210                   最高350      

    最高210           

            -               
            -               

500
         1000

mm控制阀芯行程（第三级） ±3.5 ±5 ±6 ±6 ±9

3

2

1

a

图形符号（详细）

举例：
1 先导控制阀
2 主阀
3 集成电控装置

图形符号（简化）

型号4WRTE...-4XJ...ET
内部控制供油

型号4WRTE...-4XJ...
外部控制供油

型号4WRTE...-4XJ...T
外部控制供油；内部控制泄油

型号4WRTE...-4XJ...E
内部控制供油；外部控制泄油

P T

A B

P

a 0 b

T

A B

G
n

G
n

A B

P T

b0a
a b

n
G G

n

A B

P TX Y

b0a
a b

n
G G

n

A B

P TX

b0a
a b

n
G G

n

A B

P TY

b0a
a b

n
G G

n

b

T

TYBAXP

P
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电 气 连 接 特 性 曲 线

三位四通高频响阀/4WRTE...4XJ型三位四通高频响阀/4WRTE...4XJ型

插头

73.5

∅
28

.5

∅
6.

5~
∅

11

插头设置参考内置放大器方块图
插头符合标准DIN EN 175201-804

指令值：

连接电缆：推荐：可长至25m，型号LiYCY 5x0.75mm2

可长至50m，型号LiYCY 5x1.0mm2

电缆外径为6.5至11mm
屏蔽只允许接在电源端的PE。

到B口
加在D、E上正的指令值(0至10V或12至20mA)会使阀上P口到A口及B口到T口接通。
加在D、E上负的指令值(0至-10V或12至4mA)会使阀上P口到B口及A口到T口接通。
对于只在“a”侧装有电磁铁的阀(阀机能为EA和WA)，加在D、E上正的指令值会使P口及A口到T口接通。

842 843

04 04

插头的接线

端子标识

电源电压

参考点位(实际值)

差动输入(给定值)

测量输出(实际值)

接点

A

B
C

D
E

F

PE

A1信号 F1信号 A5信号

24VDC(u(t)=188 to 35V), Imax=3A, 冲击负荷≤4

0V
实际值参考电位(插头F) 启用4...24V

±10V ±10V4~20mA

±10V ±10V4~20mA

0V指令值参考电位 0V参考电势，用于管脚D和F

接阀体和温度较低的物体

（在压力P=100bar，HLP46, j油= 40°C±5°C时测得）    

压力增益

UE

pP

XD-E[%] XD-E[%]

A B

P T Y X

G

-100

0

2

4

6

8

10

12

14

16

1
1
2
3
4

1
2
3
4

2

3
4

5
6
7
8
9

10

50 100 150 210 250 0 50 100 150 200 250 300 350315 350

-80
-60
-40
-20

20
40
60
80

-4 -3 -2 -1 1 2 3 4

100

G

a 0 b

△pA-B

△pA→B[%pP]

△pB→A[%pP]

主级的泄漏量(V阀芯)，带先导控制阀 主级的泄漏量(W阀芯)，带先导控制阀

泄
漏

量
(L

/m
in

)→

泄
漏

量
(L

/m
in

)→

工作压力bar→

1 通径10
2 通径16
3 通径25；27
4 通径32

工作压力bar→



08  18 09  18

特 性 曲 线 特 性 曲 线

三位四通高频响阀/4WRTE...4XJ型三位四通高频响阀/4WRTE...4XJ型

844 845

04 04

（在压力P=100bar，HLP46, j油= 40°C±5°C时测得）    （在压力P=100bar，HLP46, j油= 40°C±5°C时测得）    

流量-指令值关系，
在例如P→A/B-T 10bar阀压差
或P→A或A→T每个控制台肩5bar
阀芯符号E，W6-和V

带特性曲线L的阀芯 带特性曲线P的阀芯

10

0
15

25
36.25

50
57.5

75
78.75

1001）

1002）

20

40

60

80

100

10

0
15

25
36.25

50
57.5

75
78.75

1001）

1002）

20

40

60

80

100

流
量

，
%

→

流
量

，
%

→

指令值，%→

2）对于阀芯符号E和W6-，正遮盖15%
1）对于阀芯符号V，正遮盖0至0.5%

指令值，%→

特性曲线：通径 10

测量在：
-先导控制阀“X”口=100bar
-主阀“P”口=10bar

测量在：
-先导控制阀“X”口=100bar
-主阀“P”口=10bar

流
量

（
L/

m
in

）
→

时间(ms) →

频率响应特性曲线

行
程

，
%

 →

相
位

，
。

 →

频率，Hz →

幅
值

，
dB

 →

信
号

变
化

，
%

 →
阀的压差(bar)   →

1=推荐的流量限制
   (流速30 m/s)

瞬态响应，阶跃形式的电气输入信号

流量-负载关系，在最大阀开口(公差±10 %)

⸻信号±10%
⸻信号±25%
—   —信号±100%

1
1

300200100

100

50

50

2010
20
25

2550

90
100

170

25

-50
-45
-40
-35
-30
-25

-20
-15
-10

-5
-3
0

+5

50

75

100 0-100

0-75

0-50

0-25

270

180

90

0

0 10

10521 20 50 100

20
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特 性 曲 线 特 性 曲 线

三位四通高频响阀/4WRTE...4XJ型三位四通高频响阀/4WRTE...4XJ型

846 847

04 04

（在压力P=100bar，HLP46, j油= 40°C±5°C时测得）    （在压力P=100bar，HLP46, j油= 40°C±5°C时测得）    
特性曲线：通径 16

测量在：
-先导控制阀“X”口=100bar
-主阀“P”口=10bar

测量在：
-先导控制阀“X”口=100bar
-主阀“P”口=10bar

流
量

（
L/

m
in

）
→

时间(ms) →

频率响应特性曲线

行
程

，
%

 →

相
位

，
。

 →

频率，Hz →

幅
值

，
dB

 →

信
号

变
化

，
%

 →

阀的压差(bar)   →

1=推荐的流量限制
   (流速30 m/s)

瞬态响应，阶跃形式的电气输入信号

流量-负载关系，在最大阀开口(公差±10 %)

⸻信号±10%
⸻信号±25%
—   —信号±100%

1

300200100

220

50

150

2010
100

125
150
180
200
220

300

400
460

25

-50
-45
-40
-35
-30
-25
-20
-15
-10

-5
-3
0

+5

50

75

100 0-100

0-75

0-50

0-25

270

180

90

0

0 10

10521 20 50 100

20 30

特性曲线：通径 25;27

测量在：
-先导控制阀“X”口=100bar
-主阀“P”口=10bar

测量在：
-先导控制阀“X”口=100bar
-主阀“P”口=10bar

流
量

（
L/

m
in

）
→

时间(ms) →

频率响应特性曲线

行
程

，
%

 →

相
位

，
。

 →

频率，Hz →

幅
值

，
dB

 →

信
号

变
化

，
%

 →

阀的压差(bar)   →

1=推荐的流量限制
   (流速30 m/s)

瞬态响应，阶跃形式的电气输入信号

流量-负载关系，在最大阀开口(公差±10 %)

⸻信号±10%
⸻信号±25%
—   —信号±100%

1
1

300200100

2

3
4

5040302010
220
200

500

350

870
1000

25

-50
-45
-40
-35
-30
-25
-20
-15
-10

-5
-3
0

+5

50

75

100 0-100

0-75

0-50

0-25

270

180

90

0

0 10

10521 20 50 100

20 30 40
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特 性 曲 线 元 件 尺 寸 尺寸单位: mm

三位四通高频响阀/4WRTE...4XJ型三位四通高频响阀/4WRTE...4XJ型

848 849

04 04

（在压力P=100bar，HLP46, j油= 40°C±5°C时测得）    
特性曲线：通径 32

测量在：
-先导控制阀“X”口=100bar
-主阀“P”口=10bar

测量在：
-先导控制阀“X”口=100bar
-主阀“P”口=10bar

流
量

（
L/

m
in

）
→

时间(ms) →

频率响应特性曲线

行
程

，
%

 →

相
位

，
。

 →

频率，Hz →

幅
值

，
dB

 →

信
号

变
化

，
%

 →

阀的压差(bar)   →

1=推荐的流量限制
   (流速30 m/s)

瞬态响应，阶跃形式的电气输入信号

流量-负载关系，在最大阀开口(公差±10 %)

⸻信号±10%
⸻信号±25%
—   —信号±100%

1

300200100

600

400

5040302010

500

400

1000

600

1600

25

-50
-45
-40
-35
-30
-25
-20
-15
-10

-5
-3
0

+5

50

75

100 0-100

0-75

0-50

0-25

270

180

90

0

0 80

10521 20 50 100

20 6040

型号4WRTE10...

0.8

0.01/100mm

BAT P T

1

7

6 2 3 4 5 9

8105

35

25.535
52.5

322
244

70

B
P

A

10
7.9 61.9

T T
YX

M6；12 3.2
16.7

27
37.3

50.8

5XΦ10.5最大

11
.1

21
.4

6.
3

17
8

86

16
8

50

1 先导控制阀
2 电气连接
3 电缆线和插头
4 电感式位置传感器(先导控制阀)
5 七芯航空插头
6 铭牌
7 主阀
8 电控装置和电感式位置传感器(主阀)
9 连接电缆和拆下插头所需求的空间
10 阀连接面

阀固定螺钉
M6X40-10.9级按GB/T70.1-2000
拧紧扭矩ＭA=15.5Nm

要求配合部件表面精加工
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元 件 尺 寸 尺寸单位: mm 元 件 尺 寸 尺寸单位: mm

三位四通高频响阀/4WRTE...4XJ型三位四通高频响阀/4WRTE...4XJ型

850 851

04 04

型号4WRTE16...

0.8

0.01/100mm

1

7

6 2 3 4 5 9

8154
2735.5

352.5
290

91.4

B

P

A

10

4XM10 2XM6

T

Y

X

27 18.3
34.1

50
65.9

76.6
88.1
101.6

69
.9

55
.654

14
.2

12
.7

1.
5

71
.5

17
8

96
3443

16
9

50

1 先导控制阀
2 电气连接
3 电缆线和插头
4 电感式位置传感器(先导控制阀)
5 七芯航空插头
6 铭牌
7 主阀
8 电控装置和电感式位置传感器(主阀)
9 连接电缆和拆下插头所需求的空间
10 阀连接面

阀固定螺钉
4XM10X40-10.9级按GB/T70.1-2000
拧紧扭矩ＭA=75Nm
2XM6X55-10.9级按GB/T70.1-2000
拧紧扭矩ＭA=15.5Nm

要求配合部件表面精加工

型号4WRTE25...

0.8

0.01/100mm

1

7

2 3 4 5 9

8191
19

56

407

351

117.6

B

P

A

6
94.3

112.5

T Y

X

17.3
19

29.2
53
76.8

100.6
130

69
.8

74
.573

17
.5

19

92

21
7

12
6

4641
18

0
50

1 先导控制阀
2 电气连接
3 电缆线和插头
4 电感式位置传感器(先导控制阀)
5 七芯航空插头
6 阀连接面
7 主阀
8 电控装置和电感式位置传感器(主阀)
9 连接电缆和拆下插头所需求的空间

阀固定螺钉
6XM12X60-10.9级按GB/T70.1-2000
拧紧扭矩ＭA=130Nm

要求配合部件表面精加工



三位四通高频响阀/4WRTE...4XJ型

元 件 尺 寸 尺寸单位: mm 元 件 尺 寸 尺寸单位: mm

04

16
16  18 17  18三位四通高频响阀/4WRTE...4XJ型

852 853

04

型号4WRTE27...

0.8

0.01/100mm

1

7

2 3 4 5 9

8198
20.5

57.5
414

356.5
118

B

P

A

6

94.3

112.5

T Y

X

17.3

19

29.2
53
76.8

100.6
130

69
.8

74
.5

73
17

.5

19

92

23
1

14
017
3.

28

41

50

1 先导控制阀
2 电气连接
3 电缆线和插头
4 电感式位置传感器(先导控制阀)
5 七芯航空插头
6 阀连接面
7 主阀
8 电控装置和电感式位置传感器(主阀)
9 连接电缆和拆下插头所需求的空间

阀固定螺钉
6XM12X60-10.9级按GB/T70.1-2000
拧紧扭矩ＭA=130Nm

要求配合部件表面精加工

型号4WRKE32...

0.8

0.01/100mm

1

7

2 3 4 5 9

8254
21.5

54
425.3

197

B

P

A

6

T
Y

X

82.5
76

21.5 41.5

114.5
147.5

168.5
190.5

254

15
9

11
4.

5

35
79

.3

20
.5

12
4

24
3

15
219

1

49

50

1 先导控制阀
2 电气连接
3 电缆线和插头
4 电感式位置传感器(先导控制阀)
5 七芯航空插头
6 阀连接面
7 主阀
8 电控装置和电感式位置传感器(主阀)
9 连接电缆和拆下插头所需求的空间

阀固定螺钉
6XM20X80-10.9级按GB/T70.1-2000
拧紧扭矩ＭA=340Nm

要求配合部件表面精加工


